SIEMENS

Pouziti

Prehled typl

Objednéavani
Dodavka

Pripojovaci kabel

OPEN AIR™
Servopohony vzducho-

technick ych klapek

Rotaéni provedeni, spojité ovladani, 24 V=

4634

GDB16...1
GLB16...1

4634P01

Elektrické rota¢ni servopohony, spojity ridici signal 0...10 V ss , jmenovity kroutici
moment 5/ 1 0 Nm, napajeci napéti 24 V =, automaticka adaptace uhlu otaceni, zpét-
novazebni vystupni signdl pro indikaci polohy 0...10 V ss, pracovni rozsah mecha-
nicky nastavitelny mezi 0...90°, pripojovaci kabely o délce 0,9 m.

Rlzna provedeni s nastavitelnym fidici signalem pro vychozi polohu a pracovni roz-
sah a s nasta vitelnymi pomocnymi spinaci pro realizaci dopliikovych funkci.

Pro ovladani vzduchotechnickych klapek ve vzduchotechnickych a klimatizaénich zafize-

nich.

 pro pfipojeni k regulatoru se spojitym vystupnim signalem 0...10 V ss
 pfi jmenovitém krouticim momentu, podle velikosti tfeni:
— 5 Nm pro plochu klapek aZ do cca. 0,8 m? a
— 10 Nm pro plochu klapek aZ do cca. 1,5 m?

Napajeci napéti 24 V=
Kroutici Ridici signal Standardni provedeni Provedeni s nastavitelnym
moment (vychozi poloha a pracovni rozsah fidicim signalem
nejsou nastavitelné) (pro vychozi polohu a pracovni rozsah)
Bez pomocnych | S pomocnymi Bez pomocnych S pomocnymi
spinacl spinadi spinacl spinadi
5Nm 0...10V GDB161.1E GDB166.1E GDB163.1E GDB164.1E
10 Nm 0...10V GLB161.1E GLB166.1E GLB163.1E GLB164.1E

Pomocné spina¢e nemohou byt zabudovany dodate¢né. Vénujte proto pozornost sprav-
nému typovému oznaceni servopohonu jiz pfi objednavce.

Volné &asti, jako ukazatel nastaveni a ostatni montazni soucasti servopohonu, se dodavaji
vV nesmontovaném stavu.

Servopohon je dodavan se zapojenymi pfipojovacimi kabely o délce 0,9 m.
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Prislusenstvi, na-
hradni dily

Kompatibilita

Funkce

Zakladni funkce
Otacivy pohyb

Indikace polohy

Ruéni ovladani

Mechanické omezeni
Uhlu otaceni

Vlastni adaptace rozsa-
hu dhlu nato€eni

Upozornéni

Chovani servopohonu
pfi blokaci klapek

Specifické funkce
Nastavitelny fidici sig-
nél
(funkce strmosti)

Nastavitelné pomocné
spinace

ASK71.5
ASK71.6

» Sada prevedeni rotacniho pohybu na lineérni
« Sada prevedeni rotacniho pohybu na linearni s montazni deskou
» Nahradni dily je mozné dodat podle poptavky.

Tyto servopohony mohou byt pfipojeny ke vSem regulaénim a fidicim zafizenim, které
pracuji s fidicim signalem 0...10 V ss a vyhovuji vSem zavaznym bezpec¢nostnim predpi-
slim a nafizenim.

e Smér otaceni servopohonu (ve nebo proti sméru pohybu hodinovych rucicek) Ize volit
DIL- pfepinacem.

¢ Po pfipojeni vstupniho signalu (> 0 V) se servopohon nato¢i smérem «90°». PFi kon-
stantnim fidicim signalu zlistava servopohon v dosazené poloze.

» Jakmile je Fidici signdl pferuSen, ale napajeci napéti je vsak stéle pfipojeno, vrati se
servopohon do polohy «0x».

« Kdyz je pferuseno napajeci napéti, zlstava servopohon v dosazené poloze.

» Mechanicka: Uhel natoéeni klapky je zobrazovan zfetelnym indikatorem polohy umisté-
nym na objimce osy klapky.

* Elektronicka: Elektronika vytvafi vystupni napéti o velikosti 0...10 V ss, které je Umérné
Uhlu otoceni (0...90° nebo 90°...0). MGze byt pouzito k indikaci polohy. S DIL-
prepinatem muze byt zvolen smysl plisobeni tohoto napéti mezi invertovanou a nein-
vertovanou charakteristikou (viz. také «Pokyny pfi uvadéni do provozuy).

V beznapétovém stavu je mozno stisknutim ¢erveného posuvného tlacitka odstavit pfevo-
dovku servopohonu a prestavit ru¢né servopohon, pfip. vzduchotechnické klapky do poza-
dované polohy.

Uhel natogeni miize byt plynule omezen mezi 0° az 90°.

Servopohon automaticky zjisti mechanické konec€né polohy rozsahu Uhlu otoceni pfi:
« aktivované autoadaptaci (DIL-pfepinacem) celych 24 hod.

« aktivované autoadaptaci a opétovném spusténi po pferuseni napajeciho napéti

* vypnuti a opé&tovném zapnuti autoadaptace za prfedpokladu provozniho napéti

Elektronika kalibruje Fidici signal podle nastaveného rozsahu uhlu otaceni pro typy:

— GDB/GLB161.1E a 166.1E s 0...10 V ss

— GDB/ GLB163.1E a 164.1E se zvolenymi hodnotami vychozi hodnoty Uo a
pracovniho rozsahu AU (viz «Technické feSeni»)

Vystupni napéti pro indikaci polohy neni ovlivnéno, to znamena, Ze uplny pracovni rozsah
100% (jmenovity uhel otaceni 90 ) odpovida 0...10 V ss.

Kdyz je servopohon
— zastaven kvili blokaci klapek
— arozdil mezi fidicim signalem Y a vystupnim signalem U je > 0,2V,
pak se po 20 s vypne napajeni motoru. Kazdych 24 hod. nastane novy pokus o rozbéh.

Vychozi polohu Uo a pracovni rozsah AU Ize nastavit dvéma potenciometry (viz «Technic-

ké feSeni»). Servopohony vybavené touto funkci mohou byt pouzity napf. pro tyto aplika-

ce:

» Klapky s omezenim uhlu otaceni, napf. v rozsahu 0...45°, mohou byt regulovany s vyuzi-
tim celého rozsahu fidiciho signalu 10 V (s nebo bez autoadaptace).

* Pro stupfovité Fizeni vice klapek jednim fidicim signdlem 0...10 V ss.

* V regulacnich systémech, které pouZzivaji jiny rozsah fidiciho signalu nez 0...10 V ss,
napf. 2...10 V ss.

Poskytuji dodate¢né funkce. Spinaci body pomocnych spinacl A a B (na kazdy pfepinac)
mohou byt nezavisle na sobé& nastaveny v rozsahu 0°...90° s krokem 5°.
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Technické reseni

Motor servopohonu

Nastavitelny ridici signal
(funkce strmosti)
(jen u vybranych typ()

Ddlezité

Priklad

Vzorec

Nastaveni potenci-
ometru «AU»

Viz. také «Technické feSeni», «Pokyny pro uvadéni do provozu» a «Schéma servopoho-

nu».

Bezkartacovy stejnosmérny motor umoznuje pfesnou regulaci ota¢ek. Kontrola doby béhu
a magneticka spojka k omezeni krouticiho momentu slouzi k ochrané servopohonu i kla-

pek.

Servopohon je ovladan spojitym fidicim signalem 0..10 V ss z regulatoru. Uhel otogeni je
umérny fidicimu signalu. Pomoci potenciometru «Uo» Ize nastavit vychozi polohu 0...5V

a pomoci potenciometru «AU» Ize nastavit pracovni rozsah 2...30 V.

Y [%] 1) 4)
100 I - =
| -
- —
I — —
e e
I ’/ /
- ~
0 =
T T
2 10
AUw
U, AU (max. 30 V)
|t
Ys  Rozsah otaceni (100 % = dhel otaceni 90°)
Y Ridici signal
Uo Vychozi poloha
AU  Pracovni rozsah (pro Ys = 100 %),

(imaginarni pracovni rozsah, kdyz Y > 10 V)
AUw ucinny pracovni rozsah = 10 V — Uo

D%

Uoal V

Priklady podle Vychozi poloha Pracovni rozsah AU Rozsah otaceni
diagramu ‘ Uo = nastaven = ucinny = Ys
1) min. pracovni rozsah ov 2V 2V 100 % / 90°
2) min. thel otaceni 5V 30V 5V 16,7 %/ 15°
3) min. thel otaceni oV 30V oV 33,3%/30°
4) nastaveni od vyrobce ov 0oV v 100 % / 90°

¢ Y-vstup je limitovan na max. 10V, to znamen4, Ze napéti > 10 V jsou omezena.
* Imaginarni pracovni rozsah AU ¢&ini max. 30 V.

« Uginny pracovni rozsah AUw = 10 V - Uo lezi mezi5V a 10 V.

Vypocitejte nastaveni pracovniho rozsahu AU, pokud se ma servopohon otacet v rozsahu
0...50 % (0...45°). Vychozi poloha Uo &ini 2 V.

Vypocet hodnoty AU:

AU =

max. rozsah ota ¢eniYsmax [%

lciov] - wo [v)) =

rozsah ota Ceni Yq%]

Uo=2V,AU=16V

100 %
50 %

[lov-2v)=16V
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Priklad strmosti

Nastavitelné pomocné
spinace
(jen u vybranych typ()

Upozornéni

Mechanické prove-
deni
Zakladni soucasti

Kryt

Prevodovka
Posuvné tlacitko pro
rucni ovladani

Osova objimka

Centrovaci dil pro

GLB...1 (10
Nm)
DIL-pfepinac

Yo %] A
100 —
e
50 - o
g
0 ! ™ max. rozsah otadeni Ysmax = 100 % (90°)
2 10 18 Y[V : A —eno o
pracovni rozsah otaceni Ys =50 % (45°)
A.UW ® V_) imaginarni pracovni rozsah AU =16 V
Uo AU (16 V) ucinny pracovni rozsah AUw =8V

Nasledujici obrazek ukazuje vztah mezi nastavenim spinaciho bodu pomocného spinace
A a B a thlem otoceni.

Stupnice servopo-
o T ——F— o O
: . -2,5° |O° 10° 20° 30° 70° 80° 90° 92,5°
ve sméru hodinovych | A°<r B
rucic¢ek | 10 20
|
| <
AT off .
Nastavovaci krok: 5° : el e §,
<

Spinaci hystereze: 2°

l

1

I

0° 10° 20° 30° 70° 80° 9CI)°
Rozsahy nastaveni |
spinace AaB |
P | 80 70 60 50

92,5°90° 80°  70°  60° 200 10° 0°-25°  Aux Switch 2
Stupnice servopo- = | | } | : - Adjustment 3
<

honu:
proti sméru hodino-
vych ruciéek

Nastavovaci toc¢itka pomocnych spinacu se otaceji spole¢né se servopohonem. Jejich
stupnice proto plati pouze, je-li servopohon v nulové poloze pfi otac¢eni ve sméru hodi-
novych rucicek.

Robustni a lehky plastovy kryt a deska pfevodovky z oceli zaru€uji dlouhou Zivotnost ser-
vopohonu i v naro¢nych okolnich podminkach.

Bezudrzbové a nehluéné prevody s ochranou proti zablokovani a pretizeni po celou dobu
zivotnosti servopohonu.

Na strané umisténé Cervené posuvné tlacitko slouzi k odstaveni a ru¢nimu ovladani pre-
voda.

Je vyrobena z tvrzené slinuté oceli a slouzi k uchyceni servopohonu s osou klapek riizné-
ho priméru a priifezu (¢tverec, kruh).

Je vyroben rovnéz z tvrzené slinuté oceli a slouZzi k:
+ spolehlivému uchyceni osy klapky s malym prdmérem (8...10 mm) v osové objimce.
 snizeni dodatecného pohybu servopohonu, ktery vznika vlivem excentrického ulozeni.

Tripolohovy DIL-pfepinac slouzi k:

— volbé autoadaptace rozsahu uhlu otaceni

— nastaveni sméru otaceni

— volbé sméru plsobeni mezi invertovanym a neinvertovanym fidicim signalem (funkce
strmosti) vystupniho napéti pro indikaci polohy.

CM2N4634CZ / 11.1998
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Montazni tfrmen

Elektrické pfipojeni
Specifické soucasti
(jen u vybranych typu)

Pomocné spinace

Potenciometry pro na-
staveni vychozi polohy a
pracovniho rozsahu

Nastavovaci a ovlada-
ci prvky

Montazni tfmen s Cepem slouZzi k upevnéni servopohonu a k zachyceni krouticiho momen-

tu.

Servopohony jsou vybaveny zapojenymi pfipojovacimi kabely o délce 0,9 m.

Pomocné spinace A a B jsou na predni strané servopohonu napravo od osové objimky a

umoznuji dodateéné funkce.

Potenciometry pro nastaveni vychozi polohy a pracovniho rozsahu Uo a AU jsou na pfedni

strané servopohonu.

Viz. také «Technické feSeni» a «Pokyny pro uvadéni do provozu» v tomto katalogovem listu.

[ 12,13

80706050
Aux Switch
Adjustment

4634711

self adapt

LN /5

a b~ wnN PP

10
11

12,13
14
15
16
17

Zéakladni deska a kryt

Stupnice Ghlu otaceni 0°...90° / 90°...0°

Potenciometr k nastaveni prac. rozsahu AU

Potenciometr k nastaveni vychozi polohy U,

DIL-pfepinac pro

- vlastni adaptaci

- smér otaceni

- invertovany nebo neinvertovany fidici signal
(strmost) vystupniho napéti

Kryt DIL-pfepinace

indikaci polohy

Pfipojovaci kabel pro pomocné spinace

Posuvné tlacitko pro odpojeni prevodl

Osové objimka

Centrovaci dil pro GLB...1E

(pro prameéry8...10 mm)

Tocitka pomocnych spinact A a B

Indikator polohy

Péka s aretatnim Sroubem

Sroub k mechanickému omezeni Ghlu otageni

Montazni tfmen
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Landis & Staefa Division

CM2N4634CZ /11.1998
5/5



Projektovani

Rozsah pouziti

A\

A Napajeni AC 24 V

A Pomocné spinace
A, B

@ Upozornéni, udrzbal!

Paralelni elektrické za-

pojeni servopohont

Upozornéni

Potfebny typ servopo-
honu

Navrh transformatoru
24 V (SELV)

Zapojeni a uvedeni
do provozu

Nastaveni

Podklady pouzitého fidiciho systému zpravidla obsahuji pokyny pro projektovani. Pied
montézi, zapojenim a uvedenim do provozu se s nimi seznamte. Zvlastni pozornost vénuj-
te vSem bezpecnostnim predpisiim a dodrzujte bezpecénostni predpisy tykajici se Fidicich
signald 0...10 V ss.

Tyto servopohony smi byt pouzity pouze v aplikacich, které jsou uvedeny v zakladni do-
kumentaci pouzitého fidiciho systému. Navic musi byt spinény vlastnosti a podminky, kte-
ré jsou uvedeny v kratkém popisu na titulni strané tohoto katalogového listu (tu¢nym pis-
mem) a v kapitolach «Pouziti», «Projektovani» a «Technicka data ».

VSechny odstavce oznacené timto vystraznym trojuhelnikem obsahuji dodate¢né bezpec-
nostni pozadavky a omezeni, ktera musi byt za vSech okolnosti dodrzena, aby nedoslo ke
zranéni osoby nebo zni€eni zafizeni.

Tyto servopohony smi byt provozovany pouze s malym bezpe€nym napétim
(SELV/PELV) v souladu EN 60 730.

Pro pomocné spinace A a B pouzijte bud jen sit'ové nebo jen malé bezpecné napéti.
Nepouzivejte obé napéti sou¢asné! Pripojeni rlznych fazi je pfipustné.

Neotvirejte servopohon!

PFistroj je bezudrzbovy. Opravy smi provadét pouze vyrobce.

Elektrické paralelni zapojeni servopohont typu GDB...1 s GLB...1 je pfipustné pod pod-
minkou, Ze napajeci napéti je v pozadované toleranci. Je nutné zohlednit pokles napéti na
pfivodnich vodicich. Na vystup regulatoru L&S 0...10 V ss mize byt pfipojeno maximalné
10 servopohonu (L&S-svorky G, GO, Y).

Servopohony nesmi byt spojeny mechanicky.

Pocet servopohonu zavisi na nékolika ¢initelich. Po uréeni Cinitele krouticiho momentu
klapky (Nm/m?) danym vyrobcem klapky a plochy klapky, mGze byt vypogitan celkovy
kroutici moment podle:

Celkovy kroutici moment = €initel krouticiho momentu x plocha klapky

Potfebny typ servopohonu je mozné zjistit z nasledujici tabulky:

Pokud je Celkovy kroutici moment [Nm] potom je nutno pousit
SF! typ
<5Nm GDB16...1 (5 Nm)
<10 Nm GLB16...1 (10 Nm)
<20 Nm GBB16...1 (20 Nm)
<35Nm GIB16...1 (35 Nm)

! Bezpetnostni faktor SF: PFi vypoctu typu-/poctu sevopohonu jsou nepiedvidatelné vlivy jako nepatrné
nepfesnosti, starnuti klapky atd. zohlednény beze¢nostnim faktorem. Doporu¢eny bezpecnostni faktor je
0,80 (nebo 80% cinitele krouticiho momentu).

* Je nutno pouzit bezpeéné oddélovaci transfomatory s dvojitou izolaci v souladu s EN 60
742; transformatory musi byt uréeny pro trvaly provoz.

* Pro navrh transformator dodrzte bezpe&nostni predpisy Ceské republiky, tykajici se
dimensovani a ochrany.

¢ \/ykon transformatoru je dan souctem prikon( vSech pouzitych servopohont ve VA.

Viz.«Pokyny pro uvadéni do provozu» a «Elektricka schemata» v tomto katalogovém listu
a pfislusny projekt VZT zafizeni.

Nastaveni vychozi polohy (Uo) a pracovniho rozsahu (AU) vyplyva z projektu zafizeni.

CM2N4634CZ /11.1998
6/6

Siemens Building Technologies
Landis & Staefa Division



Montaz
Montazni pokyny
Montazni poloha

Montazni tfrmen

Centrovaci dil GLB...1
(10 Nm)

Osa klapky
Ruéni ovladani

Mechanické omezeni
uhlu otacéeni

Pouziti sady pro prevod
na linearni zdvih

Uvedeni do provozu

Podklady

Okolni podminky

Mechanicka kontrola

Veskeré pokyny a kroky pro spravnou pfipravu a montaz servopohonu jsou uvedeny v
montdznim navodu M4634 dodaném se servopohonem. Indikator polohy a montazni tfrmen
jsou pfibaleny.

Montazni polohu servopohonu je nutno zvolit tak, aby byly ovladaci prvky na predni strané
servopohonu a kabely dobre pfistupné, viz. ,rozmérovy nacrtek®.

Pfi montazi servopohonu pfimo na osu klapky, musi byt pouzit montazni tfmen.

Spojeni stfediciho ¢epu a desky servopohonu musi byt dostate¢né, ale také musi byt za-
rucena vile v roviné osy klapky. To plati obzvlast v pripadé montaze na osu s malym
pramérem, kde dochazi vlivem excentrického uloZeni k dodate¢nym posuniim servopoho-
nu.

K zajisténi spolehlivého spojeni pfi priméru osy 8...10 mm je dodavan centrovaci dil, ktery
je montovan mezi osu klapky a osovou objimku.

Informace o minimalni délce a priiméru osy klapky jsou uvedeny v ¢asti « Technicka data

».

Servopohon smi byt pfestaven ru¢né pouze v beznapétovém stavu po stisknuti Cerveného
posuvného tladitka.

V pfipadé potfeby muze byt rozsah Uhlu ota¢eni pomoci Sroubu mechanicky omezen.

Montazni sada, viz. «Prehled typl», pro pfevod otaceni na zdvih, se montuje podle zvlast-
niho montazniho navodu.

Pokyny k uvedeni do provozu jsou obsazeny v téchto podkladech:
¢ katalogovy list 4634

¢ montazni navod M4634

« projekt zafizeni

Zkontrolujte, zda jsou splnény podminky uvedené v €asti «Technicka datay.

« Qvérte spravnost montaze a ujistéte se, Ze jsou splnény i specifické pozadavky na zafi-
zeni. Ujistéte se, ze klapky jsou v poloze ,zavieno® skute¢né tésné uzavieny.

e Zkontrolujte smér otaceni.

e Zkontrolujte ruéni ovladani klapek (servopohonu), které je mozno provést stisknutim
Cerveného posuvného tladitka (pouze v beznapétovém stavu).

» Zkontrolujte funkci montazniho trmenu a pfipojeni elektrickych kabel(.
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Elektricka kontrola * Zkontrolujte spravné zapojeni kabel(l podle schematu (viz. také «Schemata zapojeni»).
* Napajeci napéti 24 V =(SELV/PELV) musi byt v povolenych mezich.
¢ Kontrola funkce:
— Podle nastaveni DIL-pfepinace 1, 2 nebo 3.
— Po pfilozeni fidiciho signalu 10 V se musi servopohon otocit z polohy 0° do polohy
90° nebo do nastavené koncové polohy.
— Po preruSeni napajeciho napéti se servopohon zastavi.
— Po preruSeni fidiciho signalu, ale za pfitomnosti napajeciho napéti, se servopohon
vrati do polohy «0°».
» Zkontrolujte vystupni napéti 0...10 V (invertovana nebo neinvertovana strmost) pro in-
dikaci polohy pfi otaceni servopohonu mezi 0...90°, pfip. 90°...0.
 Zkontrolujte spinani pomocnych spina¢u «A» a «B» v nastavenych polohach.

Nastaveni DIL-pFepinace Nastavte a pak provéfte nasledujici funkce:

DIL-pfepinaé 1: fﬁ"?fag . Autoadaptace mize byt podle volby zapnuta nebo vypnuta. Popis funkce
O N

Autoadaptace viz v kapitole «Funkce».
. Standardni nastaveni: Autoadaptace je vypnuta (0)
ofc ]

DIL-pfepinac 2: self adapt Nastaveny smér otaeni musi souhlasit se Zadanym smérem otaceni

Smér otaceni - S klapek (v nebo proti sméru chodu hodinovych rugicek).

Standardni nastaveni: smér otaceni je shodny se smérem chodu hodino-

]
0]C ¢ vych rugicek (V)

DIL-pfepinac 3: Standardni nastaveni vystupniho napéti U pro elektrickou indikaci polohy mlze byt zvole-
Vystupni napéti pro no nezavisle na sméru otaceni. Mozné jsou nasledujici varianty:
indikaci polohy
Smér otaceni DIL-pFepinaé Vystupni napéti
0...90° Poloha Uss

@ TA neinvertovana 0...10V

@ . invertovana 10..0V

G TA neinvertovana 0...10V

G . invertovana 10..0V

Standardni nastaveni self adapt | ¥ i A L
Neask Strmost neinvertovana  ( L/ )
Y5 =0...100% (0°...90°)
U= 0..10V
0|k
Strmost Fidiciho signa- Potenciometry pro nastaveni vychozi polohy a pracovniho rozsahu jsou nastaveny na néa-
lu, standardni nastaveni sledujici hodnoty: vychozi poloha Uo = 0 V ; pracovni rozsah AU = 10 V

Zadané hodnoty miZou byt nastaveny pomoci toditek, k tomu viz. «Technické Feeni ».

Standardni nastaveni Pomocné spinace jsou nastaveny nasledovné:
pomocnych spinacu spinac A: bod sepnuti pfi 5°
AaB: spinac B: bod sepnuti pfi 85°

Standardni hodnoty mohou byt pomoci togitek nastaveny na Zadané hodnoty, k tomu viz.
«Technické feSeni».

CM2N4634CZ /11.1998 Siemens Building Technologies
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Upozornéni

Kontrola funkce pfi za-
blokovani klapek

Upozornéni

Technicka data

A Napajeni 24 v =

Mechanické parametry

A Vstupy

Ridici signal Y

Nastavitelna strmost pro
GDB /GLB163.1E
GDB / GLB164.1E

Hodnota autoadaptace nasta-
veného rozsahu thlu otoéeni

Aby byly zaru¢eny prfesné polohy sepnuti spinacl A a B, dbejte pokynu v odstavci «Na-
staviteIné pomocné spinace » v kapitole «Technické feSeni».
Stupnice pomocnych spinaél je platna pouze v poloze «0°»-servopohonu (otaceni ve

sméru hodinovych rucicek).

Servopohon otacejte prostfednictvim fidiciho signalu na pfedem pfipraveny doraz (jen

pro ucel kontroly), aby do$lo k zablokovani.
Zvétsete fidici signal

Pokud mezi fidicim signalem a vystupnim napétim dojde k rozdilu vétSimu nez 0,2 V,

pak se musi servopohon:

— po 6 s vypnout

— po dalSich 7 s znovu na 6 s zapnout
— kazdych 24 h na 6 s zapnout

Pokud je rozdil mezi fidicim signalem Y a vystupnim napétim U zaporny (fidici signal je
mensi nez vystupni napéti U), servopohon se otoci zpét.

Napajeci napéti
Malé bezpecné napéti (SELV / PELV) v souladu
Pozadavky na ext. bezpeény oddélovaci transformator (trvaly provoz)
Pojistka na pfivodu
Kmitocet sité
Proud (s Fidicim signalem)
Prikon: s fidicim signalem
v klidu

Kroutici momenty GDB16..1E
Jmenovity kroutici moment
Minimalni klidovy kroutici moment (s/bez napajeciho napéti)
Maximalni kroutici moment

Kroutici momenty GLB16..1E
Jmenovity kroutici moment
Minimalni klidovy kroutici moment (s/bez napajeciho napéti)
Maximalni kroutici moment

Jmenovity Uhel otaceni (s indikatorem polohy)

Maximalni uhel ota¢eni (mechanicky omezen)

PFestavna doba pro jmenovity Uhel otaceni 90°, provoz motoru pfi 50 / 60Hz

Periodické zapinaci €asy motoru pfi zablokovani klapek
Smér otaceni (urcen nastavenim DIL-pfepinace)

Mechanicka Zivotnost

Vstupni napéti (vodice 8-2)
max. pfipustné vstupni napéti
limitované na
Vstupni odpor
Neutralni z6na NZ (pro nenastavitelné pomocné funkce)

Pocatecni poloha Uo (nastavitelna pomoci potenciometru)
Pracovni rozsah AU pro Ys = 100 %

funkéni rozsah, limitovany

nastavitelné pomoci potenciometru (imaginarni)
Neutralni zéna NZ (pro nastavitelnou strmost)

Ridici signal Y pro
GDB/GLB161.1E a 166.1E
GDB / GLB163.1E a 164.1E

Kalibrace pfi aktivni autoadaptaci

AC 24V +20%
HD 384 ,EN 60730
podle EN 60742
max. 10 A

50/60 Hz

125 mA

3VA2W
1VA1W

5Nm
>5Nm
<7 Nm

10 Nm

>10 Nm

<14 Nm

90°

95° +2°

150s/125s

6 s kazdych 24 h

Ve sméru-/proti sméru
hodinovych ruci¢ek
10° cyklt

0...10VvV
35V
0oV
> 100 kQ
200 mvV

0.5V

2..10V
2..30V
2%zAU

0..10V

nastavena hodnota od Uo a AU
kazdych 24 h a po

preru$eni provozniho napéti

Siemens Building Technologies
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Vystupy

A Pomocné spinace pro
GDB/ GLB164.1E
GDB / GLB166.1

Vystupni signal pro indikaci
polohy

Pripojovaci kabely

Zpulsob ochrany krytu

Trida ochrany

Prostredi

Normy vyrobku

Rozméry

Hmotnost

Pocet spinacu
Zivotnost: 6 A ohm., 2 Aind.
5 A ohm.,1 Aind.
bez zatizeni
Spinaci napéti
Jmenovity proud ohm. /ind.
Elektrick& pevnost pomocného spinace ke krytu
Rozsah nastaveni pomocnych kontakt(
Nastavovaci krok
Spinaci hystereze
Nastaveni od vyrobce:
spinac A
spina¢ B

Vystupni signal (vodice 9-2)
vystupni napéti (pro Ys = 0...100%)
max. vystupni proud
chranéné proti nespravnému pfipojeni

Délky kabell
napéjeni AC 24 V (vodice 1, 2)
vystupni signal (vodice 8, 9)
pomocni spinace A a B (vodi¢e S1...S6)

Stupefs kryti podle EN 60 529

Trida ochrany isolace
24 V=
pomocné spinace

Provoz
Klimatické podminky
misto montaze
teplota
vlhkost (nekondenzujici)
Preprava
Klimatické podminky
teplota
vlhkost (nekondenzujicf)
Mechanické podminky

Automatické elektrické regulacni a ovladaci pfistroje pro domaci pou-

Ziti a jiné aplikace ( Typ 1)

Elektromagneticka kompatibilita
Odolnost proti ruSeni
Uroveh vyzafovani
- kompatibilita
Elektomagneticka kompatibilita
Predpisy pro malé napéti

PFistroj
vxdx$§
viz schema rozmérd
Osa klapky
vélcova
Etvercova
min. délka
max. tvrdost osy
Centrovaci dil
pro GLB...1E pfi priméru osy klapky

bez baleni

2

10* sepnuti

5 x 10* sepnuti
10° sepnuti
AC 24...230 V
6A/2A

4kV =
5°...85°

50

30

50
85°

0...10 V ss nebo 10...

+1mA
max. AC 24V

0,9m

2x 0,75 mm?
2x0,75mm’
6 x 0,75 mm?

IP 40

IEC 721-3-3
TFida 3K5
vnitfni prostor
-30...55 °C

< 95% rel. vlhk.
IEC 721-3-2
Tfida 2K2
-30...60 °C

< 95% rel. vihk.
Ttida 2M3

EN 60 730-2-14

EN 50 082-2
EN 50 081-1

89/336/EEG
73/23/EEG

68 x 137 x 59,5 mm

8...16 mm
6...12,7 mm
20 mm
<300 HV

8...10 mm

0,48 kg

ov
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Schéma zapojeni

Schéma zapojeni pristro-

e

GDB/ GLB161.1E
GDB/ GLB166.1E
GDB/ GLB163.1E
GDB/ GLB164.1E

Popis kabell

Schéma zapojeni

GDB/GLB161.1E
GDB/GLB166.1E
GDB/GLB163.1E
GDB/GLB164.1E

AC24V DCO0.10V AC24V..230V/6(2)A

GDB16.. Y v | v v
GLB16... 1 8 I S1 S4
S Sl q g
I o o
% A/~ B =
@ HlOO/ : / /
B i I
0% I o
= g E 18T |8
S S |12 |2 (2 |2 |8
2 9  Is21s3 Iss5 Is6
v
DCO.10V
Vodice jsou barevné odliSeny a popsany.
Pripojovaci | Oznaceni Popis Barva Oznaceni
kabel vodice svorek L&G
Pohony 1 Napajeni AC 24 V = cervena G
24 V= 2 Nula cerna GO
8 Ridici signal 0...10Vss Seda Y
9 Indikéator polohy O ... 10 V ss rizova U
Pomocné S1 Spina¢ A vstup Seda/Cervena Q11
spinace
S2 Spina¢ A normalné sepnuty Seda/modra Q12
S3 Spina¢ A normalné rozepnuty Seda/rizova Q14
S4 Spina¢ B vstup Cerné/cervena Q21
S5 Spina¢ B normalné sepnuty Cernd/modra Q22
S6 Spina¢ B normalné rozepnuty cerna/rGzova Q24
SP
L
©) ]
I |
I
I
) II_(GO) N
> 1
<
N
]
< 1 8 S1 S4
GDB16...
GLB16... ’—/ ’—/
Y N  Regulator nebo 1/O-jednotka
2 9 |82 S3 |SS S6 Y Servopohon GDB/GLB16...1
g P Indikator polohy
SN P % SP Napéjeni systému
® hl SN Systémova nula
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Rozméry

Rozméry v mm

118
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B 137 &
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o b

o :
< e
E -6
— 0
< f— o
— © GLB..1E GDB...1E
min.100 (O 10-16 mm (O 8-16mm
[J 12 mm [J12mm
- O 15mm O 15mm
cto min. 60
E{R
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